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La asignatura de Control de Maquinas Eléctricas, es de naturaleza tedrica y experimental, tiene el propésito
de brindar al alumno los conocimientos de: modelos de motores de corriente continua. Control de motores

de CC por convertidores CC/CA con regulacion de fase. Control de motores de CC por convertidores CC-CC

Ohoppers. Motores de Induccién. Convertidor con regulacion de fase para el control de motor de induccion
.Control por frecuencia del motor de induccion, Control vectorial de motores de induccién.

COMPETENCIAS Y CAPACIDADES
3.1 COMPETENCIAS GENERALES

El objetivo de esta asignatura se centra en el conocimiento y estudio de los métodos y sistemas de control

de maquinas eléctricas con mayor aplicacién industrial. Se pretende que al final de la asignatura, el alumno
sea capaz de elegir el sistema de control mas adecuado para cada aplicacion

3.2 COMPETENCIAS DE LA ASIGANTURA

Analiza sistemas de control en el espacio de estados. Disefia sistemas de control en el espacio de estados.

COMPETENCIA ESPECIFICAS CAPACIDADES Y ACTITUDES

COMPETENCIA CAPACIDADES ACTITUDES

Modelos de maquinas corriente continua Prueba del control de las
Modelos de méquinas Modelos de maquinas corriente alterna. maquinas eléctricas
eléctricas. Sistemas de control maquinas eléctricas.

Representacion del control de las
maquinas eléctricas

Analiza los sistemas de Solucién del control de las maquinas

control de las maquinas eléctricas. Verifica el control de las

eléctricas. Prueba el control de las maquinas méquinas eléctricas.
eléctricas.

Disefia el control de las méaquinas

eléctricas.

Disefia servosistemas Realiza la verificacién del
Disefia sistemas de control Disefia sistemas para control de las control de las maquinas
de las maquinas eléctricas. maquinas eléctricas. eléctricas
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v PROGRAMACION POR UNIDEDES DE APRENDIZAJE
N° NOMBRE DE LA UNIDAD DURACION EN FECHA DE FECHA DE TERMINO
UNIDAD SEMANAS INICIO
| Modelos de maquinas eléctricas 4 04/04/22 29/04/22
1 Control de maquinas eléctricas de CC 4 02/05/22 27/05/22
I Control de maquinas eléctricas 7 27/07/22 29/07/22
DE PROGRAMACION CONTENIDOS
UNIDAD I: Modelos de maquinas eléctricas
CAPACIDAD:
SEMANA CONTENIDOS CONTENIDOS CONTENIDO INDICADORES TOTAL
CONCEPTUALES PROCEDIMENTALES ACTITUDINAL HORAS
1 Introduccién. Modelos de Modela las maquinas Reconoce las etapas de las Modela los 5
maquinas eléctricas. eléctricas. maquinas eléctricas. sistemas de (3 Teoria
Estructura del sistema de Realiza pruebas de los control de las 2 laboratorio)
control. Dindmica de los modelos de las maquinas maquinas
accionamientos. eléctricas eléctricas.
Laboratorio 1
2 Transductores de posicion. Presenta transductores de Analiza los transductores de Modela los 5
Caracteristicas de los posicién y velocidad posicién y velocidad. transductores (3 Teoria
sistemas de medida. de posicién y 2 laboratorio)
Transductores de velocidad. velocidad.
Laboratorig 2
3 Motor de Corriente continua Resuelve el control de Realiza pruebas motores de Modela los 5
con excitacion independiente motores de CC. corriente continua regulacion de (3 Teoria
Funcionamiento de maquina Solucién del control de Comprueba el control convertidores 2 laboratorio)
CC. Modos de operacion velocidad motores de corriente para los
Posibilidad de regulacién de de motores de CC. continua motores de
velocidad. Corriente
Regulacion con convertidores continua
CA/CC Y CC/CC
Laboratorio 3
4 Motor de Corriente Continua Resuelve el control de Realiza pruebas motores de Modela los 5
con excitacion serie motores de CC CcC regulacién de (3 Teoria
Laboratorio 4 Solucién del control de Comprueba el control convertidores 2 laboratorio)
velocidad motores de corriente para los
de motores de CC. continua motores de
corriente
confinua
1° Practica Calificada 2
UNIDAD | Control de maquinas el€ctricas
) Motor Sincrono Resuelve el control de Realiza pruebas motores Modela los )
Laboratorio 5 motores sincrono. sincronos regulacion de (3 Teoria
Solucién del control de convertidores 2 laboratorio)
velocidad para los
de motores sincronos motores
sincrono
6 Control vectorial del motor Analiza y soluciona con el Analiza y Comprueba el Modela los 5
sincrono control escalar del motor control escalar en motor regulacion de (3 Teoria
Laboratorio 6 sincrono sincrono. convertidores 2 laboratorio)
para los
motores
sincrono
7 Control escalar del motor Analiza y soluciona con el Analiza y Comprueba el Modela los 5
asincrono control escalar del motor control escalar en motor regulacion de (3 Teoria
Laboratorio 7 asincrono asincrono. convertidores 2 laboratorio)
para los
motores
sincrono
8 Examen Parcial 2
UNIDAD | I: Control de ﬂéquina_s eléctrica_s
SEMANA CONTENIDOS CONTENIDOS CONTENIDO TNDICADORES TOTAL
CONCEPTUALES PROCEDIMENTALES ACTITUDINAL HORAS
9 Concepto de servomotor Conocer el servomotor. Reconoce de servomotor Modelo tipos 5
Tipos de servomotores Caracteristicas del Realiza pruebas del servomotores (3 Teoria
Laboratorio 8 servomotor servomotor 2 laboratorio)
Reconoce el control de
servomotor
10 Motores de CC sin Analiza_motores de CC sin Reconoce motores de CC Modela 5
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escobillas. escobillas. sin escobillas. motores de CC (3 Teoria
Estructura del motor de CC sin escobillas 2 laboratorio
sin escobillas.
Motores de conmutacion
electronica
Laboratorio 9
11 5
Motor Asincrono Conocer el motor sincrono. Analiza y Comprueba Modelo control (3 Teoria
Laboratorio 10 Reconoce el control de motor control busheles y senoidal motor sincrono 2 laboratorio)
sincrono
12 Motor de paso a paso Conocer las caracteristicas Analiza el control motor Modelo control 5
Tipos de motor de paso a motor paso a paso paso a paso motor paso a (3 Teoria
paso Circuito de control Reconoce el control de motor paso 2 laboratorio)
Laboratorio 11 paso a paso.
2° Practica Calificada 2
13 Motor de induccion Analiza motores de induccioén Analiza y Comprueba Modelo control 5
doblemente alimentados Reconoce el control de control de motores de motor de (3 Teoria
Parte A motores de induccion. induccion. induccion. 2 laboratorio)
Laboratorio 12
14 Motor de induccién Analiza motores de induccion Analiza y Comprueba Modelo control )
doblemente alimentados Reconoce el control de control de motores de motor de (3 Teoria
Parte B motores de induccion. induccion. induccion. 2 laboratorio)
Laboratorio 13
15 Aplicacion motor asincrono Aplicacion industrial Analiza motor asincronos Modelos motor 5
asincronos (3 Teoria
2 laboratorio
16 Examen Final
17 Examen Sustitutorio 2
\ ESTRATEGIAS METODOLOGICAS
Clases virtuales remotas
VI. MATERIALES EDUCATIVOS Y OTROS RECURSOS DIDACTICOS:
Explosion de clases virtuales usando plataforma Google Meet
VII. EVALUACION DEL APRENDIZAJE

La evaluacion del alumno se realizara con el tipo 4, la cual se indica por la férmula:
PF=EP+EF+P1+P2)/4

P1= Promedio 1 = Practicas Calificadas =(PC1+PC2) /2

P2= Promedio 2 = (PEVS +TA) /2 Pevs= (EVS1+..EVS14) /13+4T) /2

TA= Tarea académica

EP = Examen parcial

EF = Examen final

PF = Promedio final del curso

IMPORTANTE:
Si el promedio final es mayor a 5 segun reglamento de pregrado sera evaluado con un examen

sustitutorio reemplaza a la nota mas baja del examen parcial o examen final.
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